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Мета та завдання навчальноi дисцнплiнн 

Метою дисциплiни € формування навичок застосування основних 

законiв , принципiв та методiв класичноi' механiки при розв 'язаннi технiчних 

задач та практичних: навичок, що необхiднi для розв' язання складних 

спецiалiзованих задач та вирiшення питань у сферi будiвництва та цивiльноi" 

iнженерii'. 

:Компетентностi студентiв, що формуют~ся в результатi засвоrння 

днсцнплiнн 

Код 1 Змiст 
1 

Програмнi результати навчання 

1К 

Iвтеrралънi ко!\mетентвостi 

З д атнiсть розв ' язувати складнi 

спецiалiзованi задачi будiвництва та 

цивiльноi 

iнженерii 

PHOl. Застосовувати основнi тeopiI, методи 

та пр0в110110 матемС:11ичних, природних, 

соцiалъно-rуманiтарних та економiчних наук, 

сучаснi моделi, методи та програмнi засоби 

пiдгримки прийнятrя рiшень для розв' язання 

складних задач будiвництва та цивiльноi 

iнженерiI 

РО2. Брати участь у дослiдженнях та 

розробках у сферi архiтектури та 

будiвництва. 

Заrальвi ко!\Шетентвосri 

ЗКОl З д атнiсть д о абстрактного 

ми с ле ння, аналiзу та синтезу 

РО2. Брати участь у 

розробках у сферi 

буд i в ни ц т ва . 

дослiдженнях та 

архiтектури та 

CKOI 

Фа х овi компетентностi 

З д а тн i сть вико р истовувати 

концептуалън. i н ау ковi та п р акт и чнi 

знання з м ат е ма т ики , xi м ii' т а фiзики 

для роз в ' я з ання складнях 

праъ.'ТИЧНИХ п р облем в галуз i 

бу дiвн ицт ва та ци в iль ноi · 

iнж ен е р ii ' 

PHOI. З асто сов у в а т и о сн ов нi тeopii' , м е тоди 

т а пран ц ю m математичних, природних , 

соцiал ь но - гуманiта р них та ек о н о мiчних наук , 

сучасн i мо д елi, методи т а проrрамнi засоб и 

пiд т римки прий нятт я рiшень для розв ' язання 

складю rх задач б уд i в ннцт ва та ц ив i льн о i' 

iн ж енерii' 

РО2. Бр ати 

розробк ах 

б уд iв ющт ва. 

у часть у 

у сферi 

дослiдженнях та 

ар хiтектури та 



СКО3 

Здотнiсть проектувати будiвельнi 

~онструкцi'i, будinлi , споруди та 

1нженернi мережi (вiдпооiдио до 

спецiолiзnцi'i), з урахуванням 

iнженерн.о-технiчних та 

ресурсозберiгаючих заходiв, 

правови.х, соцiальних , екологiчних . ' 
техюко-економi чних показникiв ' 
наукових та етичних аспектiв, i 

сучасних вимог нормативноI 

документацii' у сферi архiтектури та 

будiвництва, охорони довкiлля та 

безпеки працi 

4 

РО9. Проектувати будiвельнi конструкцu, 

будiвлi, споруди, iнженернi мережi та 

технологiчнi процеси будiвельного 

виробництва, з урахуванн.ям шженерно

технiчних та ресурсозберiгаючих заходiв, 

правових, соцiальних, екологiчних, технiко

економiчних показникiв, наукових та 

етичних аспектiв, 1 сучасних вимог 

нормативноI документацu, часових та iнших 

обмежень, у сферi архiтектури та 

будiвництва, охорони довкiлля та безпеки 

працi. 



Лекцiя 1 

Програма навчальноi' днсцнплiнн 

Семестр 2 (форма контролю - екзамен) 

Змiстовннй модуль 1. Плоскi системи сил. 

ТеоретиЧ1-1а механiка та ii мiсце серед природничих та технiчних наук (методи 

механiки , об'е:ктивний характер законiв механiки, роль i значення аксiом та абстракцiй У 

механiцi , механiка як теоретична база сучасно1 технiки, основнi етапи вивчення механiки). 

Лекцiя 2 
Основнi поняття статики (матерiальна точка, механiчна система, абсолютно тверде 

тiло , сила, еквiвалентнi та зрiвноваженi системи сил, рiвнодiйна, зовнiшнi та внутрiшнi 

сили , активнi i пасивнi сили. Аксiоми статики. В'язi та реакцii" в'язей . Типи в'язей: 

гладенькi опори, нитки, цилiндричний та сферичний шарнiри, рухомi та нерухомi шарнiрнi 

опори , жорстке крiплення). 

Лекцiя 3 
Система збiжних сил. Геометричний та аналiтичний способи визначення рiвнодiйноI 

системи збiжних сил. Умови рiвноваги збiжних сил у геометричнiй та аналiтичнiй 

формах. Теорема про рiвновагу трьох непаралельних сил. 

Лекцiя 4 
Теорiя пар сил. Момент сили вiдносно точки та oci. Поняття про пару сил. Теореми 

про пари сил. Плоска система сил. Теорема про паралельний перенос сипи, прие:днана 

пара сил , алгебраi"чна величина моменту сили вiдносно центра зведення, обчислення 

головного вектора i головного моменту вiдносно центра зведення для плоскоI системи сил. 

Лекцiя 5 
Частиннi випадки зведення плоскоi" системи сил до заданого центру . Теорема 

Варiньона для плоскоI системи сил, умови рiвноваги плоскоI системи сил , рiвновага 

плоскоi" системи паралельних сил, рiвновага системи тiл. 

Лекцiя 6 
Ферми , методи визначення зусиль в стержнях плоских ферм. Визначення зусиль в 

стержнях плоскоi" ферми методом вирiзання вузлiв та методом Рiттера. 

Змiстовннй модуль 2. Просторовi системн сил. 

Лекцiя 7 
Сили тер т я ковзання, сили тертя кочення. Рiвновага тiл при наявностi сял тертя , кут i 

к о н у с те р т я , ПОliЯТТЯ про тертя кочення. Центр паралельних сил. Центр ваги. Приведения 

с исте ми парал е льних сил до рiвнодiйно1, центр паралельних сил. Визначення положення 

ц е н тру п ар алель них си л , ц е н т р ва г и однорiдних та неоднорiдних тiл . М ет оди визначення 

ц ен тр iв ва ги : р оз би в а н ня на част и н и ; сим ет рii" ; вiд' е: мних час т ин. Центри ваги простiших 

тiл : прямолiн i йного вi д рi зк у ; площi трику т ника ; дуги кола; площi кругового сектору . 

Ле кцi я 8 
Довiль н а п р о с то р о ва с и сте ма с ил . Те ор е м а про приведення довiльно"i просторово"i 

с и ст еми с и л до задано го ц е н т р у, rоло вний в е к то р i r оловний момент системи сил вiдносно 

коо р дин а тних ос е й . З а ле жн i ст ь м i ж rоловними момен т ами системи сил вiдносно двох 

дов iл ь н нх ц ен трiв . 

Л е кц iя 9 
В и п ад ки приведен и я систем и с и л д о па ри , рi в н од i йн оi · т а динами , т еоре м а Варiньона 

5 



ДJlS\ просторовu\' C IICTUMИ U И.11. Л11ш1iт1 , 11111i умо111 , 1 рl1111011ш · и С И (.:' J ' С М11 C ИJI , Jf/(t\ ;1 , oнiJJ11IIO 
розтшновшш У просторi, 1 11ю · 1 · 1ю11i 1111111щ1с11 си<.:тuм син , умо11и рi1111ош11 · и 11 с нiт,11ш · о 
твср,1щ1 ' 0 тiна. 

Змicтon1111ii модуш) 3. Jfi11cмiaтю(11 м1,тсрi11J1ыюУ то•11<:и. l lpocтiшl рухи 

TDCl})~OI'() тiт1. 
Лекцiя 10 
Основнi з[Щ ачi 1<i11емоти~ш. Простiр i •1t1c шс ф()рми ic11y11u1111я мu-, · cpi ' {. З ша,н r,yxy 

точки обо тiлп. Осноnнi з адочi 1сi11ом[1 · 1 · юш. С 11ос0Gи ·1t1J(Ш.1t1ШfJJ руху точки: 11tк · 1 · op11иti , 
координатннй, 1-штурш1ьний. Зсшож1юстi мiж цими сносоGuми. Рiшrяння тpt1 c к · , · opi'f то 1 1ю1. 

Кiнемnтнчнi харt1ктеристю<и руху то 1 11ш. ) Llm,щ1<ic · rъ та 11рис1сорс1111я , rодо, · рuфи ра/~уса ~ 
вектора та вектора ш131,щкостi точ,си. 

Лекцiя 11 
Визначення шnидкос т i то 11рис1< . оро1111я · 1 • оt11ш у дс,шртових tсо о рдинатuх. Oci 

натурального трiедра. Швидкiсть та прис1<0рс1111я тоt1,си у н ат урwн,11их осях. Класифiющiя 

видiв руху точки по П дотичиому та нормалыюму прискорснням. J f ост упшн"ний рух 
твердого тiла. 

Лекцiя 12 
Рiвняння поступального руху твердого тiла. Теореми про властив о с т i 1rосту11алыю rо 

руху. Швидкiсть та прискорения точок тiла при поступw,ыrому pyci. Обе tу l'Оо ий рух 

твердого тiла навколо нерухомоi' oci. Рiвняння обертоnо rо руху твердого т iла навк о л о 

нерухомоi' oci. 
Лекцiя 13 
Кутова швидкiсть та кутове прискорения тiла. Лiнiйнi швидкiс'rь та прискорення точк и 

при обертовому pyci. Векторнi вирази кутово'i швищсостi та кутово го лрискорення ·r iлa при 

обертовому pyci навколо нерухомо1 oci. 
Лекцiя 14 
Абсолютний, переносний та вiдносиий рух TOLJKИ. Теорема про локальну похiдну вiд 

векторноi' функцii' скалярного аргументу. Теорема про додавання швидкостей . Теорема пр о 

додавання прискорень. Правило М.Е.Жуковськоrо. 

Змiстов11ий модуль 4. Кiнематика твердо1 · 0 тiла. 

Лекцiя 15 
Кiнематиqнi характеристики плоского руху . Рiо11яtшя плоского руху твердого тiла. 

Розю1адення руху плоско~ фirури на поступальний рух разом з полюсом та обертовий рух 

навколо полюса. Аналiтичний спосiб визначення швидкостей точок тiла при плоскому 

pyci. Теорема про проекцil швидкостей двох тоtю к шюско·i фirури на niдрiзок, я.кий з'сдн у с 

цi точки. 

Лекцiя 16 
Ми ' гrевий центр шnидкостей плос1<0'i фirури. Визначен1-LЯ швидкос тей т очок плоско'i 

фiгури за допомоrою митr евоrо центру швидкост ей. 

Лекцiя 17 
Аиалiтищ-шй спосiб визначення прискорень точок тiла при плоскому pyci . Теорема 

про додавания прискорею> при плоскому pyci тiла . мю ~ rевий центр прискореиь плоско'i 
фirури. Визначення прискорень точок плоскоi ' фirури за допомоrою ми ' певоrо центру 

прискорень. 

6 



Лекцiя 18 
Сферичний рух твердого тiла. Кiнематиtшi характеристики сферичного руху . К~ти 

Ейлера-Даламбера. Рiвияния руху твердого тiла навколо нерухомоi' точки. Митrева в~сь 

обертання твердого тiла при сферичному pyci. Вирази кутовоi' швидкостi та кутового 

прискорения тiла при сферичному pyci. Визначення швидкостей та прискорень точок 

твердого тiла при сфери1.uюму pyci. 
Лекцiя 19 

. Зага11ъний випадок рух твердого тiла. Кiнематичнi характеристики руху вiльного тiла. 

Р1вняння руху вiльного твердого тiла. Розкладання вiльного руху тiла на поступальний рух 

разом з полюсом та сферичний рух навколо полюса. Визначення швидкостей та 

прнскорень точок вiльного твердого тiла. Мипевий гвинтовий рух. 

Змiстовний модуль 5. Динамiка матерiальноi точки. 

Лекцiя 20 
Динамiчнi характеристики руху. Кiлькiсть руху, момент кiлькостi руху, кiнетична 

енергiя. Основнi понятrя та визначення динамiки: маса, матерiальна точка, сила. 

Залежнiсть сил вiд часу, положения та швидкостi точки. Приклади. Закони Ньютона. 

Iнерцiальнi системи вiдлiку. Система матерiальних точок. Диференцiальнi рiвНЯШIЯ руху 

матерiальноi' точки у векторнiй, координатнiй та натуральнiй формах. 

Лекцiя 21 
Двi основнi задачi динамiки матерiальноi' точки. Методи i'x розв'язку. Сталi 

iнтегрування та i'x визначення по початковим умовам. Iнтегрування диференцiальних 

рiвнянь руху матерiальноi' точки у найпростiших випадках. Методика складання 

диференцiальних рiвнянь руху матерiальноi' точки та i'x розв'язок. Приклади розв'язку 

другоi' задачi динамiки 

Змiстовний модуль 6. Заrальнi теореми динамiки. 

Лекцiя 22 
Динамiка матерiальноi' системи. Класифiкацiя сил, що прикладенi до системи. 

Властивостi внутрiшнiх сил. Диференцiальнi рiвняння руху системи матерiальних точок. 

Лекцiя 23 
Теорема про рух центру мае матерiальноi' системи . Визначення центру мае системи. 

Наслiдки з теореми . 

Лекцiя 24 
Кiлькiсть руху матерiалыюi · точки та матерiалыюi' системи . Iмпульс сили. Теореми про 

з мiну кiлъкостi руху точки та системи в iнтегральнiй та дифере1щiальнiй формах. Закон 

збереження кiлькостi руху. 

Лекцiя 25 
Моменти iнepцii" системи твердого тiла вiдносно полюса, площ1ши, oci та 

вiдц е нтровi . Те орема Гюйгенса-Штейнера про моменти iнepцii' вiдносно паралельних осей. 

Т еор е м.и про змiну моменту кiлькостi руху т очки та моменту кiлысостi руху системи 

вiдн.осно центру т а oci. Закон збереження моменту кiлькостi руху точки та моменту 

кi л ько стi руху сис · ге ми вiдносно цен т ру та oci. 

Лекцiя 26 
Е лем е н т арtш робо т а сили на криволiнiйнiй т раскторii'. Робота сили на скiнченому 

п ер е мiщеннi . Обчи с л е ння робо т и сили ваги, пружноi' сили та iшшrх: сил. Робота моменту. 

Потужнiс т ь . Кiне т ична ен е р r iя т очки та меха.нiчноi" системи. Теорема Keнira. Обчислення 

кiн е шчно1 eнepri1 · т вердого тiла при рiзних випадках руху. Теореми про змiну кiнетич:ноi' 

eнep r ii' т очки т а сис т еми у диф е ренцiальнiй та iнтегральнiй формах, понятrя про силове 

поле. По те нцiальне силове поле. Силова функцiя. Потенцiальна енерriя. Закон збереження 
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Практичне заняття 18. Практичне заняття 19. 
Плоско-паралельний рух твердого тiла. Визначення загальних кiнематичних 

характеристик руху тiла та швидкостi i прискорення його довiльно'i точки. 
Практичне заняття 20. Практичне заняття 21. . . 
Перша задача динамiки матерiально'i точки. Визначення рiвнодiйно'i сил шд дl€Ю яких 

руха€ться точка. 

Практичне заняття 22. Практичне заняття 23. 
Друга задача динамiки матерiально'i точки. Визначення кiнематичних характеристик 

руху точки за заданими силами i початковими умовами. 

Практичне заняття 24. Практичне заняття 25. Практичне заняття 26. 
Загальнi теореми динамiки. 

Практичне заняття 27. Практичне заняття 28. 
Елементи аналiтично'i механiки. 

Практичне заняття 29. Практичне заняття 30. 
Рiвняння Лагранжа. II роду. Методика складання рiвнянь Лагранжа II роду• 

Iндивiдуальнi завдання 

2 семестр 
Розрахунково-графiчна робота № 1. 

Визначення зусиль в стержнях плоско'i ферми методом вирiзання вузлiв та методом 
Рiпера. 

Визначення реакцiй опор складено'i конструкцi'i. 
Розрахунково-графiчна робота №2. 

Визначення реакцiй опор просторово'i конструкцi'i. 
Визначення швидкостi i прискорення точки при координатному способi задавания 

руху. 

3 семестр 
Розрахунково-графiчна робота №3. 

Визначення абсолютно'i швидкостi i абсолютного прискорення точки при складному 
pyci. 

Кiнематичний аналiз плоского механiзму. 

Розрахунково-графiчна робота №4. 
Iнтегрування диференцiальних рiвнянь руху матерiально'i точки. 

Застосування теореми про змiну кiнетично'i eнepri'i до вивчення руху механiчно'i 
системи. 

Методи контролю та оцiнювання знань здобувачiв 
Заrальне оцiнювання здiйснюсrься через вимiрювання результатiв навчання у 

формi промiжноrо (за змiстовними модулями), iндивiдуальноУ роботи та 
пiдсумковоrо контролю (залiк) вiдповiдно до вимог зовнiшньоУ та внутрiшньоУ 
сис т еми забезпечення якостi вищоi" освiти. 

Полiтика щодо академiч1101 доброчесностi 
Списування пiд час тестування та iнших опитувань, якi проводяться у 

письмовiй формi, забороненi (в т . ч. iз використанням мобiльних девайсiв). У разi 
виявлення фактiв списування з боку студента вiн отриму€ iнше завдання. У разi 
повторного виявлення призначасrься додаткове заняття для проходження 
тестування. 
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матерiалу повинна починатися з нового аркушу . . 
Формули або рiвняння мае бути набрано у формульному редактор~ Math 

Туре 6. Розмiр шрифтiв та стилi у формульному редакторi наведено на рис. _2 , а, 6. 
Латинськi лiтери в текстi, формулах i матрицях пишуть «курсивом», грецью, 
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Рис . 2. Розмiр шриф т iв та с т илi у формульному редакторi 

укра'iнськi лiтери, а 1ригонометричнi функцi'i i позначення: ln, 1t, sin, cos, tg, ctg, 
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Re, max, min та цифри - «прямi» . 

У виключних випадках печатна текстова частина, згiдно з попереднею 
домовленiстю з викладачем , може бути замiнена рукописною, а рисунки виконанi 
креслярським iнструментом: олiвцем , лiнiйкою , транспортиром, циркулем з 
дотриманням лiнiйних i кутових розмiрiв та масштабу. 

Студент подас викладачу розрахунково-графiчну роботу на електронному 

носiсвi одним файлом (назва файлу: «прiзвище студента_група.dос» ), а також 
один примiрник у надрукованому виглядi. 

Розрахунково-графiчнi роботи пiдлягають захисту здобувачем вищоr освiти . 
Позитивна оцiнка поточноr успiшностi здобувачiв вищоi· освiти за 

вiдсутностi пропущених та невiдпрацьованих практичних занять та позитивнi 
оцiнки за iндивiдуальну роботу с пiдставою до пiдсумковоr форми контролю. 
Бали за аудиторну роботу вiдпрацьовуються у разi пропускiв . 

Пiдсумковнй контроль здiйснюпься пiд час проведения залiковоr cecir з 
у рахуванням пiдсумкiв поточного та промiжного контроля. Пiд час семестрового 

контролю враховуються результати здачi ycix видiв навчальноr роботи згiдно зi 
структурою кредитiв. 

Оцiнювання проводиться за 100-бальною шкалою. 

Розподiл балiв для дисциплiни 

2 семестр 
Поточне оцiнювання Iндивiдуальнi 

Сума Змiстовнi модулi завдання (РГР) Екзамен 
балiв 1 1 2 1 3 

15 1 15 1 10 30 30 100 

3 семестр 
Поточне оцiнювання Iндивiдуальнi 

Сума Змiстовнi мо д улi завдання (РГР) Екзамен 
балiв 4 5 6 7 

10 10 10 10 30 30 100 
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Методичне забезпе1.1ення дисциплiни 

НавчаJ1ы1i посiбники: 

1. Гайдайчук В.В., Гонтар М.Г., Кузнецов А.В. Теоретична механiка. Статика, 

Навчальний посiбник. Кнi'в: КНУБА, 2013. 140 с. 
2. Гайдайчук В.В., Гонтар М.Г., Лук'янченко О.О., Кузнецов А.В. Теоретична 

мехаиiка. Кiнематика, Навчальний посiбник. Киi'в: КНУБА, 2015. 152 с. 

Методич11i вказiвки та завдашtя до ко11тролы111х робiт: 

3. Гайдайчук В.В., Котеюю К. Е. Теоретична механiка. Статика: тестовi завдання до 

контрольиих робiт iз роздiлу «Статика». Ки'iв: КНУБА, 2022. 68 с. Спосiб доступу: 

http://library.knuba.edu.ua/books/CTAТIKAl l_KOTEI·IKO.pdf 

4. Гайдайчук В.В., Котенко К. Е. Теоретична механiка. Статика: методичнi вказiвки 

та завдання до розрахунково-rрафiчних робiт з роздiлу «Статика». Киi'в: КНУБА, 2022. 
44 с. Спосiб доступу: https://Jibrary .knuba.edu. ua/books/T еорМехСТ А ТIКА _ КОТЕНКО. pdf 

5. Лук'янченко О.О. Методичнi вказiвки до розрахунково-графiчних робiт. Статика. 

Киi'в: КНУБА, 2012. 68 с . 
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6. Гайдайчук В.В., Гонтар М.Г., Лук'янченко О . О. Теоретична механiка. Статика. 

Завдання до розрахунково-графiчних робiт з теоретично~ механiки i методичнi вказiвки до 
i'x виконання: Для студентiв спецiалыюстi 7.092501 «Автоматизоване управлiння 

технологiчними процесами». Киi'в : КНУБА, 2009. 32 с. 
7. Гайдайчук В.В., Лук'янченко О.О., Кузнецов А.В. Теоретична механiка. Кiнематика. 

Методичнi вказiвки до проведения практичних занять для студентiв, якi навчаються за 

сnецiальнiстю 192 «Будiвництво та цивiльна iнженерiя. КиУв : КНУБА, 2017. 48 с. 
8. Любченко С . М., Плохута Р. О. Теоретична механiка. Статика: завдання до 

розрахунково-графiчних робiт з роздiлу «Статика» та приклади розв'язування для 

студентiв спецiальностi 192 «Будiвництво та цивtльна iнженерiя». КиУв: КНУБА, 2016. 
46 с . 

9. Палiй О. М., Плохута Р. О. Теоретична механiка. Кiнематика: контрольнi завдання i 
методичнi вказiвки до Ух виконання. КиУв: КНУБА, 2019. 38 с. 

Рекомендована лiтераrура: 

10. Кузьо 1. В., Зiнько Я. А., Ванькович Т.-Н. М., Векерик В. l., Цiдило 1. В., Левчук К. 

Г , Тiщенко Л. М., Шnачук В. П., Бурлака В. В . Теоретична механiка. Пiдручник для 

студентiв вящих навчальних технiчних закладiв ПI-IV рiвнiв акредитацiУ. Харкiв: Фолiо, 

2017. 780 с. 

11. Березiн Л. М., Кошель С. О. Теоретична механiка : навчальний посiбник. Киiв: 

центр учбовоУ лiтератури, 2020. 218 с. 
12. Булгаков В. М., Яременко В. В., Чернит О. М., Березовий М. Г. Теоретична 

механiка пiдручник. Кшв: Центр учбово'i лiтератури, 2021. 640 с. 
13 . Гонтар М.Г. i iн. Теоретична механiка. Конспект лекцiй. Роздiл П. Кiнематика 

точки i твердого тiла. Ки1в: КIБI, 1992. 
lвформацiйнi ресурси 

14. Закон Украi'ни «Про освiту» [Електронний ресурс] / Спосiб доступу: URL: http 
www. http://osvita.ua/legislation/law/2231/ - Загол. з екрана. 

15. Закон Украi:ни «Про вищу освiту» [Електронний ресурс] / Спосiб доступу: URL: 
httpwww. http://osvita.ua/legislation/law/2235/- Загол. з екрана. 

16. Концептуальнi засади розвитку педагогiчно1 освiти Украi'ни та ii' iнтеграцi'i в 

свропейський освiтнiй простiр [Електронний ресурс] / Спосiб доступу: 

http://www.mon.gov.ua/main.php?query=laws/education/prof-tech/6/0001 - Загол. з екрана. 

17. Нацiональн.а с т ратегiя розвитку освiти в Украi'нi на 2012-2021 роки . - Режим 

до ст упу : http://www.mon.gov.ua/images/files/news/12/05/4455.pdf 
18. Е:вропейськi стандарти та рекомендацii' щодо внутрiшнього та зовнiшнього 

заб езп еч е нuя якос т i вищо1 освiти [Електронний ресурс]. Режим доступу: 

http:/ /www.enqa.eu. 

19. l1ttp://library.k.nuba.edu.ua/ 
20. Сай т навчалыюi' дисциплiни - Режим доступу http://org2.knuba.edu.tш 
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Iнформацiйнi ресурси 

Iнформацiйнi ресу1>си 

1. Закон Укрмни «Про освiту» [Електронний ресурс] / Спосiб доступу : URL: 
http://osvita.ua/legislation/law/223 l/ - Загол. з екрана . 
2. Закон Украi'ни «Про вищу освiту» [Електронний ресурс] / Спосiб доступу : URL: http 
,vww. http://osvita.ua/legislation/law/2235/- Загол. з екрана. 
3. Ко1щептуальнi засади розв ит ку педагогiчноi' освiти Украi'ни та ii iнтerpaцii' в 
св роп е й с ький освiтнiй про ст iр [Електрон н ий ресурс] / Спосiб доступу: 
http: / /www.n10n . g0v.ua/шain.php?query = laws/education/prof-tech/6/000l - Заrол . з екрана. 
4. Нацiональна ст р а теriя розвитку освi т и в Украi'нi на 2012-2021 роки. - Режим доступу : 
http://www.111on.g0v.ua/i1nages/files/news/l2/05/4455.pdf 
5. €вропейськi станд арти та рекомендацii' щодо внутрiшньоrо та зовнiшньоrо 
забезпечення якостi вищоi' освiти [Електронний ресурс]. Режим доступу: 
http://www.enqa.eu. 
6. http:/Лibrщy.kn uЬa.edu.ua/ 

7. Сайт навчальноi' дисциплiни - Режим доступу http://org2.knuba.edu.ua 
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